FeedFlow

Pendelstrammaler for maling av sjostrem i fiskeoppdrettsanlegg!

+ Stanser forspill som skyldes utféring ved svak eller for sterk strom
« Gir kontinuerlig informasjon om stremretning og hastighet i anlegget
+ Meget enkel tilkobling til alle slags féringsautomater

« Ingen bevegelige deler

+ 4-20 mA utgangssignal (kun stremningshastighet)

« Stotte for ModBus (TCP/RTU)
+ Lav fglsomhet for begroing

« Enkel, robust og palitelig

- IP68

Spesifikasjoner

Maleomrade stremning: 0-100 cm/s (+/- 2 cm/s)

Méleomrade vinkel: 0-360° (+/-5°)

Spenning: 12 VDC (maks 14V).
Stromforbruk: <500mA.

Signalbehandling: ModBus TCP. RS-232/RS-485,

4-20mA (kun stremning).

Oppdateringsfrekvens: 5 sekunder.

Feedflow fjerner forspillet!

Utféring under sterk strom betyr at mange foérpartikler vil drive ut av
anlegget uten & bli spist. Féring under strom-stille nar apetitten
vanligvis blir darlig, gir lav forutnyttelse. Utforing som tilpasses de til
enhver tid rdadende stremforhold vil utnytte foret maksimalt.

Forspill koster penger!

Streomstyrken kan males palitelig og kosteffektivt med FeedFlow.
Instrumentet henger i en fleksibel kabel fra et passende festepunkt
i oppdrettsanlegget og maler stremstyrken ved a utnytte
stremmensdragkrefter.

ALVESTAD

Virkemate

FeedFlow maler stremhastigheten ved & madle vikelutslaget som
genereres av strgmningsbildet. Figur 1 viser virkematen.
Instrumentet monteres hengende i sjgen etter en fleksibel
kabel. Ved strgm-stille blir instrumentet kun pavirket av
tyngdekraften og henger derfor loddrett. Ved gkende
stremhastighet vil strammen skape en horisontalt rettet kraft som
trekker instrumentet en vinkel @ bort fra loddlinjen. Jo sterkere
strom, dess sta@rre blir vinkelutslaget. Et innebygd kontrollsystem
maler forst vinkelutslaget. Deretter beregner kontrollsystemet
stromhastigheten ut fra en innlagt kalibreringskurve.
Stromningsdataene presenteres i sanntid via et grensesnitt
(4-20 mA elektrisk stremsloyfesignal eller ModBus TCP/RTU).

Mekanisk konstruksjon

Figur 2 viser hovedtrekkene i instrumentets mekaniske
konstruksjon. Mekanisk sett oppferer instrumentet seg som en
sylinder med 4 langsgaende finner som henger etter en fleksibel
snor. Instrumentets totale lgft i forhold til dets vekt i vann avgjer
dets folsomhet og méaleomrade.

Elektronisk konstruksjon

Instrumentets elektronikk er montert pa et sirkuleert sensorkort
som inneholder en vinkelmaler og en dataprosessor.
Vinkelsignalene sendes opp til prosessoren via kabel som
fortlopende beregner vinkel uavhengig av hellingens retning. |
tillegg males retningen pa selve stremningen og presenteres
i grader med nullpunkt mot magnetisk nord.
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Figur 1:
Instrumentets virkemate

Figur 2:
Mekanisk konstruksjon





